- - Version 1.0
G E MAC Application Note 55083023

Druckdatum

Seite 1von6

Firmware Update bei GEMAC Sensoren

Application Note

Inhalt

1 VoraussSetZUNQgen ......ccuvcrverierimriersessasmassassansanssnssnsansansansansunsansanssnssnssnsnnssnnsnnsnnsnn 2
2 VorbereitUNg...iiciiiciiii i rrs s r s s r s r s r s r s r s r s rnnrannnn R nnnnnnnnnnnnnnnnnn 2
3 Sensorverbindung herstellen .......ccccvciiciiiciiicsirssrrc s s e 2
4 5

Firmware-Update.......c.iciiiiiimii i i s s s s s s s s s s snmsamsnmsnnsnnsnnsnnnnnnnnnuns

© Copyright 2023 GEMAC Chemnitz GmbH
Unangekiindigte Anderungen vorbehalten.

Wir arbeiten standig an der Weiterentwicklung unserer Produkte. Anderungen des Lieferumfangs in Form,
Ausstattung und Technik behalten wir uns vor. Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen dieser
Dokumentation kdnnen keine Anspriiche abgeleitet werden. Jegliche Vervielfaltigung, Weiterverarbeitung und
Ubersetzung dieses Dokumentes sowie Ausziigen daraus bediirfen der schriftlichen Genehmigung durch die
GEMAC Chemnitz GmbH. Alle Rechte nach dem Gesetz Uiber das Urheberrecht bleiben der =~ GEMAC Chemnitz GmbH

ausdricklich vorbehalten.

Seite 1



G E MAC Application Note Version 1.0

Druckdatum 09.08.2023

Seite 2 von 6

1 Voraussetzungen

Fir das Firmware-Update der Sensoren wird die Software ISDControl sowie der Sensor-
Programmieradapter ISPA2 benétigt.

Die aktuelle Version der Software ISDControl ist auf folgender Webseite erhaltlich:

https://gemac-sensors.com/de/alle-downloads/

Der Sensor-Programmieradapter ISPA2 (PR-23999-10) ist als Zubehdr erhéltlich:

https://gemac-sensors.com/de/sensoren/zubehoer/starter-kit/

Firmware-Update-Dateien werden auf Nachfrage bereitgestellt.

2 Vorbereitung

- ISDControl installieren
Zur Installation muss die Setup-Datei mit Administrator-Rechten gestartet werden.
Wahrend der Installation kdnnen bendétigte Treiber optional mit installiert werden.
Nach der Installation ist ein Neustart des PCs notwendig.

- Sensor-Programmieradapter mittels USB-Kabel mit dem PC verbinden

- digitalen Sensor (Schnittstellen CAN, CANopen und SAE J1939) mittels Digitalkabel
M12 zu Sub-D (violett) mit dem Sensor-Programmieradapter verbinden. Das
Digitalkabel enthalt einen 120 Ohm Abschlusswiderstand zwischen den Leitungen
CAN_H und CAN_L

- Sensoren mit analogem Ausgang (Schnittstellen Strom und Spannung) werden mittels
Analogkabel M12 zu Sub-D (schwarz) mit dem Sensor-Programmieradapter verbunden

3 Sensorverbindung herstellen

Die Auswahl des zu verwendenden CAN-Interface erfolgt (iber das Meni [Kommunikation]
=> [CAN-Interface auswdhlen...]. Ist nur ein Sensor-Programmieradapter mit dem PC
verbunden, so wird dieser automatisch ausgewahlt.

In der Werkzeugleiste kann die Schnittstelle des Sensors - digital (CAN/CANopen/SAE J1939)
bzw. analog (Strom/Spannung) - ausgewahlt werden. FUr Sensoren mit digitaler Schnittstelle
konnen auBerdem die Kommunikationsparameter Baudrate sowie CAN-Identifier in der
Werkzeugleiste eingestellt werden (Abbildung 1).

Sensoren mit analogem Ausgang sowie digitale Sensoren CAN/CANopen mit
Standardkonfiguration werden nach Auswahl der Schnittstelle automatisch im Programm
angezeigt.

Datei  Ansicht  Kommunikstion Sensor  Extras  Hilfe
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Abbildung 1: ISDControl Werkzeugleiste
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Flir Sensoren mit kundenspezifischer Konfiguration missen die

Kommunikationsparameter

Baudrate sowie CAN-Identifier im Programm eingestellt werden. Fiir Sensoren mit SAE 11939
Schnittstelle betragt die Standardeinstellung flir die Baudrate 250 kBit/s. Betdtigen des
Buttons [300h 301h / 10 / 128] in der Werkzeugleiste (Abbildung 2) 6ffnet einen Dialog, der
die Konfiguration von CAN-Identifier bzw. Node-ID und SAE J1939-Adresse ermdglicht

(Abbildung 3).
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Abbildung 2: Hauptfenster ISDControl
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Abbildung 3:Kommunikationsparameter einstellen
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Nach dem Bestdtigen des Dialogs mit [Ok] sollte der Sensor im Programm erkannt werden

(Abbildung 4).
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Datei Ansicht Kommunikation Sensor Extras Hiffe
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Abbildung 4: beispielhaft erkannter Sensor

Seite 4



G E MAC Application Note Version 1.0

Druckdatum 09.08.2023

Seite 5von 6

4 Firmware-Update

Wird ein Sensor vom Programm angezeigt, kann im Menl [Sensor] => [Firmware-Update...]
die Sensorfirmware aktualisiert werden (siehe Abbildung 5).

Z. Unbenannt - 15DControl

Datei  Ansicht Kommunikation | Sensor = Extras  Hilfe
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Abbildung 5: Firmware-Update

Firmware-Datei: | C:\Firmware WCeMx360_dassicLINE_FW _v1.12_enc.bin

Angeschlossener Sensor Meue Firmware
Seriennummer Q0000007
Firmware-ID: IS20 P Firmware-ID: =
Firmware-Version: w110 Firmware-Version: w112
Geratestatus: 0x03

Ausfiithren Schliefen

Abbildung 6: Firmware-Update Dialog

Unter ,Firmware-Datei:™ kann mit Klick auf [...] das zu verwendende Update ausgewahlt
werden. Damit ein Update durchgefiihrt werden kann, muissen Firmware-Update und
angeschlossener Sensor kompatibel sein. Ist dies nicht der Fall, wird im Programm eine
Fehlermeldung angezeigt und ein Update ist nicht mdglich.

Unter Firmware-Version wird die aktuelle Versionsnummer der Sensor-Firmware sowie die
Version des ausgewahlten Updates angezeigt.

Ist ein Sensor angeschlossen und eine passende Firmware-Datei ausgewahlt (vgl. Abbildung
6), kann das Update durch Klick auf den Button [Ausfiihren] gestartet werden.

Wahrend des Updates wird der Status im Dialog angezeigt (siehe Abbildung 7). Der Sensor
darf wahrend des gesamten Updates nicht vom Programmieradapter getrennt werden.
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Firmware-Datei: | C:\Firmware WCaMx360_dassicLINE_FW_v1.12_enc.hin

Angeschlossener Sensor Meue Firmware
Seriennummer: >

Firmware-ID: > Firmware-ID: =
Firmware-Version: > Firmware-Version: v1l,12
Geratestatus: >

Schreibe Flash...
.

Abbildung 7: Firmware-Update Status

Nach dem Update wird der Status im Dialog angezeigt. Nach erfolgreichem Firmware-Update
stimmen die Firmware-Versionen vom angeschlossenen Sensor sowie Firmware-Datei (links
bzw. rechts im Fenster) Uberein (siehe Abbildung 8). Ist dies nicht der Fall oder wurde das
Update mit einem Fehler beendet, kann durch erneutes Driicken von [Ausfiihren] das Update

wiederholt werden.

Firmware-Datei: | C:\Firmware WCeMx360_dassicLINE_FW _v1.12_enc.bin

Angeschlossener Sensor Meue Firmware
Seriennummer Q0000007

Firmware-ID: IS20 P Firmware-ID: =
Firmware-Version: w112 Firmware-Version: w112
Geratestatus: 0x03

Firmware-Update erfolgreich beendet.
I

Ausfiihren Schiliefien

Abbildung 8: Update beendet
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